LiDAR alapu teltérképezés,
objektumdetektalas és hibaanalizis
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I. Vasuti infrastruktara szegmentalasa és hibaanalizise
LiDAR pontfelhdk alapjan

Vasuti infrastruktura allapotanak feltigyelete
vizualis megtigyeléssel is fellelhet6 hibak detektalasa;
biztonsagi el6irasok megtartasa és balesetmegel6zési szempontokbol;

foldi (vonatra szerelt) vagy 1égi (helikopterre vagy reptilore szerelt)
mobil lézerszkenneléssel gytjtott LIDAR pontfelh6kbdl
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Mintaadatok

* Adatgyjtés
* Magyar Allamvasutak altal
* Riegl VMX-450 MMS szenzor
* Mérési pontossag: 3-7 mm

* Helyzeti pontossag: 3-5 cm

* 2 mintaterulet:

* Kisko6rosi palyaszakasz, 18,5 km,
~130 méter széles, kb. 1.54 milliard pont

* Szentgotthardi palyaszakasz, 5 km,
~90 méter széles, kb. 800 millié pont % PROGRAM
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Modszertan

Palya fragmentacio

kanyarulatok mentén

FelsOvezeték
detektalas

Sinpalya detektalas
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Mobdszertan - Hibaanalizis

Sinpalya
pontfelhdje
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Kimeneti pontfelh6k

PROGRAM
NATIONAL RESEARCH, DEVELOPMENT FINANCED FROM
AND |PK\'T‘O\:A\TI(\)NOFFICF THE NRDI FUND

&4pr



Eredmenyek

Agyazat hibadetektalasa
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II. LiDAR alapt feltérképezés szenzorfuizioval

Pontfelhok sorozatok dinamikus
pozicionalasa, a pontfelh6k egyesitése

Felhasznalt eszkozok:
Raspberry Pi 4 mikroszamitogép
Velodyne VLLP-16 LiDAR szenzor
BerryGPS-IMU V4 IMU szenzor
Tobb féle GPS / GNSS:
Geodéziai: Stonex Survey S9III Plus

Gazdasagosabb megoldasok:
MediaTek MT3339 GPS
CAM-MS8 GNSS
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Adatgyujtes

Onboard computer and IMU sensor —— \

LiDAR sensor ———
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Eredmények

Kari TDK konferencia, 1. dij
Péter Farkas, Dominik Jambor:
LiDAR point cloud positioning using sensor fusion, 2022.

Diplomamunka
Roxana Provender:
Spatial localization of LiDAR point clouds by sensor fusion, 2020.

Folyamatban 1évé publikacio
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