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Bevezetés

Térbeli latast segit6 szoftverek, algoritmusok, elméletek
fejlesztéséhez tekintélyes mennyiségti adatra van szikség

Léteznek publikusan elérhet6 adattarak, de ezek mennyisége,
mindsége, és milyensége nem befolyasolhato

Sajat nyersadatokra van sziikség
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Feladatok

Kutatast fejlesztési munka eldsegitése sajat nyersadatok
gyujtésével
Adatgytijto rendszer kialakitasa és tizemeltetése

Begytjtott adatok megosztasa a kutatokkal, visszajelzések
kérése
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Megvaldsitas menete

Kamerak uzembe helyezése, 1d6szinkron megvaldsitasa
LiDAR betlizemelése

LiDAR-Kamera szinkronizacié megvalositasa

Rogzit6 szottver elkészitése

Tovabbi szenzorok hozzaadasa
GPS és IMU, tovabbiakban ultrahang radar, stb.
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Kamerak uzembe helyezése, id6szinkron megvalositasa

* Kamerak taplalasara, és az
1d6szinkron megvaldsitasara
sajat célherdver

° ,,Irigger box™ FF6 feladata a
kamerak tapellatasa és
1d6zitése, de a tobbi eszkozt
is ellatja.

PROGRAM
NATIONAL RESEARCH, DEVELOPMENT F INAN CE D F RO M
AND If::ILO‘\LA(TJI(\):'OFFICE THE NRDI FUND




Kamerak rogzitése

* A kamerak betuzemelését
kovetden azok fizikai
rogzitését 1s meg kellett
valositani

* 3D nyomtatott allvanyok
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Szenzorok elhelyezése auton

° A szenzor csomagnak
nem feltétlenul kell
jarmavon lennie

* Leginkabb autdval
oyjtott adatokra van
szukség, ioy meg kellett
valositani a jarmure vald
rOgzitést €s menet
kozbeni uzemelést
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Tovabbi adatforrasok

* F'6 adatforras a kamerak képe
¢s a LiIDAR altal adott
ponttelhd, de tovabbi adatok

hasznalata el6bnyos

* A rendszerhez hozzaadtunk
egy GPS modult, és
kozeljovoben IMU is hozza

lesz adva.

* Ezek kifejezetten akkor
lényegesek ha a szenzorok az PROGRAM
autora vannak rogzitve és az » FINANCED FROM
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Jelenlegr képességek

Kamerak képének idében szinkronizalt rogzitése
Egyszerre max. 6 kamera
70° és 170° FoV optika
Max 12FPS, felbontastol fuggben

Kameraképekhez tarsitott LIDAR ponttelh6 rogzitése
LiDAR max 10 mérést végez masodpercenként, de rogzitésre a

kamerak sebességének fliggvényében kertlnek az adatok

Minden felvételhez az aktualis GPS adatok rogzitése
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Jovébelr tervek

* Tovabbi szenzorok felszerelése
¢ Ultrahangos tavolsagmérok
* Solid-State LIDAR
* Radar
* Stb...

* Gokart taviranyithatova tétele

* A szenzor-csomag jelenleg is
athelyezhet6 a gokartra

* Taviranyithatosag megvaldsitasa,
adatgyUljtés megkonnyitésé¢hez
* Elokészités onvezetd képességek = PROGRAM
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Rogzitett adatok

o £ VeloView 3.5.0 64

File Tools Help
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Available cameras: |5

[Open Device[GEV: Hikvision MV-CA020-20GC (02E50419815)] success!
Open Device[GEV: Hikvision MV-CA020-20GC (02E50415816)] success!
Open Device[GEV: Hikvision MV-CA020-20GC (02E50419820)] success!
Open Device[GEV: Hikvision MV-CA020-20GC (02E504 ] success!
Open Device[GEV: Hikvision MV-CA020-20GC (02E54006501)] success!

playersy

Live sensor stream.  Frame: 10199 Velodgne
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Rogzitett adatok

PROGRAM
FINANCED FROM
THE NRDI FUND



Rogzitett adatok
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Koszonom a figyelmet!
Kovacs Bando
kovbando@int.elte.hu
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