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Bevezetés

I Kameraképek feldolgozasa a szamitdgépes latas alapfeladata.
I TKP projekttervem eredeti célja: pontalapu 3D latas kiterjesztése
I affin transzformaciokkal.
I Alkalmazasi terlilet: autoném jarmiivek lat6 rendszerei.
I Kamerék és LiDAR szenzorok rogzitése jarmiivekre.
I ELTE szempontjabol fontos teriilet: kutatasi, fejlesztési és oktatasi szempontbdl
egyarant.
I Ipari alkalmazashatdsag kiemelt szempont:
I Demonstréciokat készitettiink javasolt megoldasainkhoz.
I Bosch-al kapcsolat alakul.



Haladas az 6szi félévben

I Mérdauté fejlesztése (ELTECar)

I Szenzorpark bdvitése (Kovacs Bando)
I Mérések kdzzétéle (Szalai-Gindl Janos)

1 Affin transzformaciok alkalmazasa a 3D latasban

I Normalvektorok optimalis becslése (Loczi Lajos)
I Vizualis debugger

I Kamera-LiDAR kalibracié
I Automatikus miikbdés
I Vizualis odometria
I Kamera rogzitésének képi javitasa
Egyéb
I Reading group/szemindarium: kéthetente
I Ipari egylttm{kodés: Robert Bosch GmbH
I COST palyazat beadasa



Mérdautd fejlesztése (ELTECar)

I Meglévé szenzorpark
I LiDAR (auto tetején)
I Max. 6 db kamera (aut tetején)
I GPS (normél pontossagu)
I IMU (szoftveres beillesztés a napokban)
I Hamarosan (?)
I Ultrahangos érzékeld
I Radar
I Valés ideji mikodés 1-4 FPS/MPS/... sebességgel
I Nagytdmeg( adatgy(ijtés elkezd6dott.

I Szalai-Gindl Janossal kdzésen: adatok kézzététele
I Kinek kell adat ???



Optimalis normalvektorbecslés gyorsan

I Affin transzforméaciok és kameraparaméterek meghatarozzak a feluleti
normalvektort
I Optimalis megoldas létezik [Barath & Hajder 2015.]
I Eredeti megoldas: hatodfokl polinom gy6kén keresztil.
I Harmadfok( megoldas is Iétezik. [Le Minh & Hajder 2020]



Optimalis normalvektorbecslés gyorsan
I A feladat matematikai alakja
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I w;: a kameraparaméterek és a térbeli pont fliggvénye
I n: a keresett fellileti normalvektor

I Uj eljaras els6fokl polinomra vezeti vissza a megoldas
I Sok szorzés és 6sszeadas + 1 db. osztas

} az affin transzformacié
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