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Kezdeti elkéepzelés

|. Készitslink egy (rbdl, leveg6bdl készult képek feldolgozasara alkalmas rendszert, amely alkalmas
dronnal készitett felvételek feldolgozasara is

ll. Legyen lehetséges tobb (sok) kép egy kotegben torténd feldolgozasa (project)

lll. A felhasznaldk tudjanak osszeallitani sajat munkafolyamatokat (workflow) a Giwerben
rendelkezésre all6 fliggvényekbdl.
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Alrendszerek, modulok

Pt

Giwer components

T 1. Catalog: nagy mennyiségl kép adatbazisba szervezése
YT Adatbazisba (Sqlite) szervezi a nyers képeket, amelyek exif adataibol
Deta ok kiemel szamos, a képet leiré adatot, valamint interaktiv mezdkben is
tarolasi lehet6séget nyujt
& 2. Data stock: interaktiv képfeldolgoz6 rendszer
s Nagy szamu képfeldolgozé fuggvenyt implementaltunk, ami egy
w menurendszeren keresztul érhetd el
e 3. Workflow builder: munkafolyamat szerkeszt
R A rendelkezésre all6 fiiggvényekbél tetszéleges munkafolyamatok
(workflow) allithatok 0ssze, igy a felhasznal6 egyéni tudasa,
}\j:‘ tapasztalata, kreativitasa alapjan sajat feldolgozo eljarasokat hozhat
Confi letre

S

Help

%@Mﬁf’%
-~ \a@@: .

8 %




Nehézsegek

* Sokféle, nem szabvanyos fajlokat kell beolvasni

A geotif még a leginkabb standard

A bil annyira sokféle, hogy az mar bosszanto (ESRI bil, ENVI bil, ER Mapper bil)

Az exif egyaltalan nem standard (a killonb6z6 exif olvasdkat tovabb kell fejlesztenlink, ha tovabbi
kamerak exif-jét maradéktalanul akarjuk olvasni)

*A kiilonb6z6 kamerak adatai nem egységesek. Példaul a DJI RGB kamera tartalmaz magassag adatot, a
Micasense nem, de a kamerakba épitett GPS nem pontos. A dronba épitett RTK GPS pontos, de az adatait
nem tudjuk kivenni beléle.

*Amig nincs pontos magassagadat, addig a képek sarokponti koordinatait sem tudjuk kiszamolni, emiatt
tobb kép mozaikszerli megjelenitése sem lehetséges.



Az utobbi honapok eredmeényei

1. Jelent8s el6rehaladas tortént a Workflow builder fejlesztésében

2. Megoldodott a Micasense kamera képeinek korrekcidja (Cserép Mate)

3. Jelentds elérehaladas tortént a Datastock (interaktiv) modulban a hiperspektralis képek
spektralis elemzése vonatkozasaban (spektrumbank, megjelenités)

4. Araszter kalkulator ki lett bovitve egy grafikus lekérdez6vel, ami a savok cross-plotjai
alapjan dolgozik

5. Feltoltottuk a Giwert a gitHubra



Létrejottek a workflow-k krealasanak és
betoltésenek eljarasai

Szamos meghivhato fliggvenyt bocsatottunk a
felnasznalok rendelkezésére (nem az osszest)

Az egy savra vonatkozo workflow-k elvei alapjan
implementaltuk a szukséges eljarasokat (a tobb
savra vonatkozok a késdbbiekben lesznek
megvalositva)

Tovabbfejlesztettik a tomeges képkezelés
(project) eljarasait, amelyek a workflow-k
futtatasahoz szukségesek

2 Warkflow Builder
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A Micasense kamera korrekcioja

Az egyes frekvenciasavok egymashoz képesti eltolédasat
végz0 eljarasokat elkészitettik (Cserép Maté)




Hiperspektralis kepek elemzd eIJarasal
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Raszterkalkulator tovabbfejlesztése

— Cross-Plot forSPOTAG.gwh - B X AKilénbozé frekvenciasavok intenzitasait cross-plotton
SRR - abrazolva bizonyos teruletek legyUjthet6k grafikus
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Raszterkalkulator tovabbfejlesztése

# Cross-Plot for SPOT_XS.gwh - O >
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Open source

A teljes Giwer csomagot feltoltottuk a gitHubra egyel6re minimalis
dokumentacioval. Majus vegére elkeszul az 1.0 verzio.

Juniustdl julius végeéig, vagyis a TKP lezarasaig, dokumentaciot fogunk irni.
Egyrészt egy felhasznaloi leirast (magyarul és angolul), tovabba egy fejleszt6i
dokumentaciot (ezt csak angolul), mivel enélkil nem elegans a nyiltta tétel.

Contact: elek@inf.elte.hu, elek@map.elte.hu
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