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Kezdeti elképzelés

I. Készítsünk egy űrből, levegőből készült képek feldolgozására alkalmas rendszert, amely alkalmas 
drónnal készített felvételek feldolgozására is

II. Legyen lehetséges több (sok) kép egy kötegben történő feldolgozása (project)

III. A felhasználók tudjanak összeállítani saját munkafolyamatokat (workflow) a Giwerben
rendelkezésre álló függvényekből.
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Előrehaladás



Alrendszerek, modulok

1. Catalog: nagy mennyiségű kép adatbázisba szervezése
Adatbázisba (Sqlite) szervezi a nyers képeket, amelyek exif adataiból 
kiemel számos, a képet leíró adatot, valamint interaktív mezőkben is 
tárolási lehetőséget nyújt

2. Data stock: interaktív képfeldolgozó rendszer
Nagy számú képfeldolgozó függvényt implementáltunk, ami egy 
menürendszeren keresztül érhető el

3. Workflow builder: munkafolyamat szerkesztő 
A rendelkezésre álló függvényekből tetszőleges munkafolyamatok 
(workflow) állíthatók össze, így a felhasználó egyéni tudása, 
tapasztalata, kreativitása alapján saját feldolgozó eljárásokat hozhat 
létre



Nehézségek
• Sokféle, nem szabványos fájlokat kell beolvasni

A geotif még a leginkább standard
A bil annyira sokféle, hogy az már bosszantó (ESRI bil, ENVI bil, ER Mapper bil)
Az exif egyáltalán nem standard (a különböző exif olvasókat tovább kell fejlesztenünk, ha további 
kamerák exif-jét maradéktalanul akarjuk olvasni)

•A különböző kamerák adatai nem egységesek. Például a DJI RGB kamera tartalmaz magasság adatot, a 
Micasense nem, de a kamerákba épített GPS nem pontos. A drónba épített RTK GPS pontos, de az adatait 
nem tudjuk kivenni belőle.

•Amíg nincs pontos magasságadat, addig a képek sarokponti koordinátáit sem tudjuk kiszámolni, emiatt 
több kép mozaikszerű megjelenítése sem lehetséges.



Az utóbbi hónapok eredményei

1. Jelentős előrehaladás történt a Workflow builder fejlesztésében

2. Megoldódott a Micasense kamera képeinek korrekciója (Cserép Máté)

3. Jelentős előrehaladás történt a Datastock (interaktív) modulban a hiperspektrális képek 

spektrális elemzése vonatkozásában (spektrumbank, megjelenítés)

4. A raszter kalkulátor ki lett bővítve egy grafikus lekérdezővel, ami a sávok cross-plotjai

alapján dolgozik

5. Feltöltöttük a Giwert a gitHubra



Előrehaladás a Workflow builder fejlesztésében

• Létrejöttek a workflow-k kreálásának és 
betöltésének eljárásai

• Számos meghívható függvényt bocsátottunk a 
felhasználók rendelkezésére (nem az összest)

• Az egy sávra vonatkozó workflow-k elvei alapján 
implementáltuk a szükséges eljárásokat (a több 
sávra vonatkozók a későbbiekben lesznek 
megvalósítva)

• Továbbfejlesztettük a tömeges képkezelés 
(project) eljárásait, amelyek a workflow-k 
futtatásához szükségesek



A Micasense kamera korrekciója

Az egyes frekvenciasávok egymáshoz képesti eltolódását 
végző eljárásokat  elkészítettük (Cserép Máté)



Hiperspektrális képek elemző eljárásai



Raszterkalkulátor továbbfejlesztése
A különböző frekvenciasávok intenzitásait cross-plotton
ábrázolva bizonyos területek legyűjthetők grafikus 
szelekcióval. Egyelőre csak egy tetszőleges 
iránytangensű egyenes a szétválasztás eszköze.



Raszterkalkulátor továbbfejlesztése



Open source

A teljes Giwer csomagot feltöltöttük a gitHubra egyelőre minimális 
dokumentációval. Május végére elkészül az 1.0 verzió. 

Júniustól július végéig, vagyis a TKP lezárásáig, dokumentációt fogunk írni. 
Egyrészt egy felhasználói leírást (magyarul és angolul), továbbá egy fejlesztői 
dokumentációt (ezt csak angolul), mivel enélkül nem elegáns a nyílttá tétel.

Contact: elek@inf.elte.hu, elek@map.elte.hu
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