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Bevezetes

» A mesterséges intelligencia fejlodése Uyj NemzetkOzi ipari egyuttm ikodesek

Egyetemi és ipari K+F+l egyuttmikodesek

fejezethez érkezett. > Degetel (F): Borbetegség mobil diagnosztikaja. EIT Digital 2020.
» A kép- és videofeldolgozas, a > Argus Cognitive, Inc. (USA): Autizmus diagnosztika
beszedfeldolgozas, a szandék, az » Volkswagen Group: Ethical and Trustworthy Artificial and Machine Intelligence (ETAMI)
érzelmek és a személyiseg becslési Nemzetkozi egyetemi egyuttmikodések HumanE-Al projektek
modszerel, a dialogusrendszerek » Charles University, (CZ): Multimodalis technoldgiak fizikai rehabilitaciohoz
fejlodése, az ASR és TTS technologiak > Delft University of Technology (NL): Memoria a feladat, a szerep fluggvényében
mai szintje, a testpOz-becslés és a » INRIA (F): Transzformer modellek
manipulacios tevékenység értekeléese Magyar ipari egyuttmikodések
lehetové teszi a human-gép, human-robot > Robert Bosch Kft.: KUlonb6z0 ipari és dnvezeto autds projekiek
egyuttmukodeést. » MartinMetals Kift.. Mesterséges intelligenciaval tamogatott, gépi latason alapulo,
> |ehetOségek: MOBOT automata raktarleltarozé rendszer kifejlesztéese
» Human  paraméterek  becslése Magyar egyetemi egyuttmikodés
orvosi, pszichiatriai diagnosztikus és > Szegedi Tudomanyegyetem (MILab projektben): Parkinson kér korai diagnosztikaja
terapias lehetosegeket ad. > Semmelweis Egyetem: melanoma detektalas mély halokkal, oktatas gepi segitéggel
» A human paraméterek birtokaban
egyuttmikodés lehetséges z - r =z z .
romnlisnessdBasnAME Szemelvények, illusztraciok Eredmény (szakmai tartalma)

monitorozasban, fogyatéekos
emberek segitesében.
> Az elemek rendelkezésre allnak és
folyamatosan javulnak, amit kovetunk.
> A fejlesztésekben esetekkel indulunk,
amelyeknek bonyolultsaga viszonylag

Uj lehetdoségekhez jutottunk az ember-gép

egylittmikodésben. Hatékony elemeket

egyesitunk interakcios alkalmazasokban.

1. Az alkalmazasok feltarjak a technoldgiai
hianyossagokat.

2. Azok oka a fizikai és Interakcios

Kicsi és igy vagy sikeresek, vagy tapasztalatok hidnya.

megmutathatjak a technologia . . " _

hiéﬁ OSSégai{ J Fig. 1. (a) Személyiségek. (b) Multimodalis | | I€hat, az alkalmazasok segitik az adatgyujtest
4 | személyiségbecs|d fuzids architektura. es a technologiai problemafelvetest is.

» A kihivas: a feladatok bonyolultsaga

széleskor(i egylttmiikodést igényel. Kritikus kerdés a szemelyisegi jogok vedelme

az adatgydljtések soran. Deidentifikacidés és
anonimizalasi eljarasokra van szikseqg.
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e

Global label
model

Fejlesztesek es problemak

> Az egyes elemek Min0OSégi
tOkéletesitése, példaul az altalanossa t
valo transzformeres technoldgiak atvétele :
a CNN megoldasok helyett s
A valos ideju feldolgozas Fig. 2. Interaktiv vided-objektum szegmentélas graf > ?/?sy:IE:d)és
Az  elemek Kkozti  modell-predikiiv [ | konvoldciés neuralis halézattal [1].
szabalyozasnak megfelelo  pro-aktiv
maodon szinkronizalt kommunikacio
Az adatbazisok gyljtése csak
partnerekkel lehetséges
A halozatok Dbetanitasa rendkivuli
gépparkot igényel csucsban. Jelentos
hatranyban vagyunk mas egyetemekkel
szemben, az orias  informatikai
vallalatokrdl nem is beszélve.

1. Human parameéterek

> TestpOzbecslés
, > Kézpdz és manipulacio becslése
(Id. Kristian Fenech és Fothi Aron

becslése, valtozas
becslése és predikcioja
» Erzelembecslés
2. Integralandd technologiak
> Vizualisan segitett beszélo
szetvalasztas, ASR, TTS
» 2D — 3D becslés 2D kameraval
» Dialogus technologiak, természetes
nyelvieldolgozas
> Deidentifikacios technoldégiak a
Fig. 3. Szoba 3D rekonstrukci6ja robottal valé szemeélyiségi jogok védelmeére
kommunikacidohoz (a) Eredeti szineknek megfeleld » 3D szemantikus térképezeés
rekonstrukcio. (b) Szemantikus szinezés. > Becsapasi torekvésekkel

szemben robusztus halok (Id.
Szeghy David es Milacski Zoltan
anyagat)

Publikaciok
Megjelent és elfogadott publikaciok

» The Autism Palette. Frontiers In
Psychology
VideoOneNet. ICML
Temporal Smoothing for 3D Human Pose
Estimation and Localization for Occluded
People. ICONIP
Multi Object Tracking for Similar
Instances. ICONIP
Multi-Person Absolute 3D Human Pose
Estimation with Weak Depth Supervision.

Az Alkalmazasiterilet-specifikus nagy meg-

bizhatdosagu informatikai megoldasok cimi pro-

jekt a Nemzeti Kutatasi Fejlesztési és Inno-

| vacidos Alapbol biztositott tamogatassal, a

\ Tématerlleti kivalosagi program (TKP2020-
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Fig. 4. 3D poz: korrekt eés hibas kivitel detektalasa

ICANN 2D kameraval.

Reducing human efforts In video
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Networks. IJCNN Fig. 5. Interakcios architektura dialdgusrendszerrel.





