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Az emberi kommunikacid megeértése
elengedhetetlen az ember és gép kozotti
interakcidhoz. A kézhez kapcsolodo kom-
munikacios tevékenység a targy mani-
pulalasa és a gesztikulacio.

A kézmozdulatok és a beszéd egyuit
vannak jelen a nyelvi rendszeren belll
[1]. A beszédfejlodés soran bizonyos
koridlmények, mint peldaul az autizmus,
befolyasolhatjak a kéz hasznalatanak
maodjat.

Kutatatasunk  ezen  kommunikacios
készsegek megfigyeléset célozza meg.
Tobbféle technoldgiat 6tvozunk a test és
kéz p6z meghatarozasahoz. Ebbol aztan
egy PPCA alapu szegmentalo eljaras-
sal terveink szerint kéepesek leszink
megkUlonboztetni az egyes gesztusokat.
Mesh alapu p6z becslo technologia fej-
lesztésével kéz és objektum egylttes
helyzetét igyekszlink meghatarozni, igy
detektalva az objektum manipulaciot,
targy atadas-atvetel folyamatat.

Az Ot-tiz éves gyerekek autizmus diag-
nosztizalasara kifejlesztett Autism Diag-
nostic Observation Schedule 2 (ADOS-
2) tesztsorozat videdi nyujtjak a feldolgo-
zando peldakat.

Az ADOS-2 tobb részfeladatbadl all, ame-
yek kimutatjak az autizmus kilonb6z6
jellemzoit. Mi a testbeszédet érinto je-
gyekre koncentralunk.
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1. abra. Az eldfeldolgozas és szegmentacid lépé-
sei, melyek soran a bejovo videodfelvételt részletekre
bontjuk az elktlénUlo gesztusok szerint.
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kaphatunk azok térbeli kapcsolatardl. Tanitas soran
nem hasznalunk fel térbeli fellgyelo informaciot, igy
megkdnnyebbitve az annotaciot.
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d.

reprezentacio keszi-
téséhez felallitott
studio

A példafeladatok egyike: Fogmosas, Arc-
Mosas

A feladat megoldasanak a lepesel az
abra 2 alatt tekinthetok meg. A nyers
vided bemenetet feldolgozza a mesh
alapu Frankmocap modell [2] és a test
izUleteinek 3D koordinatait becslo algorit-
mus [3].

Az igy szamszerusitett értékek matrixa
reprezentalla az egymast atfedo frém
sorozatokat. A reprezentacion dolgozik
PPCA szegmentalo algoritmusunk, ami
Barbic modelljére [4] épdl.

Kéz objektum becslo betanitasahoz szin-
tetikusan eloallitott példakat generalunk,

amivel gyorsan és olcson tudunk eloalli-
tani nagyszamu, valtozatos tanité adatot.

Az ADOS-2 teszt soran hasznalt tar-
gyakhoz elkeszitetttk azok 3D mesh
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sal.

Modelliink tanitasahoz nincs szikseg 3D
tanitd informaciéra. Elég a tanitdé kép
mellé a targy és kéz sikbeli sziluett-

je. GCsak 2D informaciot felhasznalva a
modellink képes 3D reprezentacio becs-
éseére.

Mesh 6. abra. Térbeli
objektum-kéz becslo
algoritmusunk ered-
menyeli szintetikus
adatokon

abra.

3. abra. Emberi, foleg gyermekek tarsas
viselkedés vizsgalatat segitjlk a mester-
seges intellingencia eredményeinek alkal-
mazasaval

4. abra. Alkalmazasi
lehetoség pl. medfi-
gyelés uzletben

Eredmeny

7. abra. Becsult pillanata a gesztikulacié val-
tozasanak amit a jobb kéz (fels6 vonalak) illetve
a bal kéz (als6 vonalak) alapjan szamitunk. A
videofelvétel alatt a feladat végrehajtasaval kapcso-
latos kulcsszavak hangzanak el, amik az abra tete-
jén olvashatéak. Ezek idopillanatat a fliggoleges

szaggatott vonalak jelzik. A kulcsszavakbdl tudunk
kOvetkeztetni, mikor kovetik egymast a részfelada-
tok.

8. abra. Egy példa sorozat hossza 90 frém, amiboOl
az abran minden tizediket jelenitink meg. A masodik
sor masodik képén lathatdo az a pillant, amikor val-
tozast detektaluk a megfigyelt gesztusokban.
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