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= lterativ kerekitésen alapulé algoritmus altalanositott polimatroidokra
fokszam-korlatok mellett.
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= Ez ilyen formaban tal nehéz. Helyette: minden hiperél korlatot legfeljebb
A-val sérté megoldas, melynek koltsége legfeljebb OPTp.

minimize Z c(s) x(s)

seS
(LP) subject to p(Z) < x(Z) < b(2) VZCS
fe) <Y me(s)x(s) < g(e) Vee &
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Eredmények

B, Berger, Mnich, Vincze

® 3/2-approximécié a kér Many-visits TSP feladatra.
® 3/2-approximécié az Gt Many-visits TSP feladatra.

[§ Bérczi, Berger, Mnich, Vincze. Degree-Bounded Generalized Polymatroids
and Approximating the Metric Many-Visits TSP.

[d Beérczi, Mnich, Vincze. A 3/2-Approximation for the Metric Many-visits
Path TSP.
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Fé6 kérdés: Adhaté-e 3/2-approximacié ezekben az esetekben is?



K6sz6nom a figyelmet!
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